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Como acelerar os processos de projetos

em engenharia e automacao com uso de
ferramentas digitais
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AVISO IMPORTANTE

O conteudo técnico da palestra é de responsabilidade da empresa
palestrante.

Fique a vontade para baixar o arquivo em PDF e se atualizar com
as novas tecnologias apresentadas nesta edicao.

NAO E PERMITIDO COPIAR AS INFORMACOES E IMAGENS E
REPRODUZIR SEM A AUTORIZACAO DA EMPRESA.

Qualquer duvida em relagao ao conteudo apresentado, vocé pode
entrar em contato direto com o palestrante.



Introducdo e Expectativa

Conceitos e Beneficios da Jornada Digital

Projetando: Ferramentas de Engenharia

Processos: Cadeia de Suprimentos Facilitada

Comissionamento e Operacao: Reducao de Tempo para o Mercado
¥ Conceito de Gémeo Digital

Manutencdo Digitalizada

EJ Encerramento e Perguntas
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Introducao e Expectativa FESTO

Contexto do Mercado:
Panorama da Jornada Digital na relagao Cliente vs. Fornecedor.

Impactos e Beneficios Praticos:

Engenharia: Otimizacao dos processos de conceito e dimensionamento.
Suprimentos: Agilidade nas rotinas administrativas.

Construcao: Reducao do time-to-market na montagem e comissionamento das solucdes.
Diminuicao dos custos operacionais gerais.

Foco da Apresentacao:
Solucgdes voltadas para Engenharia e Automacao.

Resultados Esperados:
Sensibilizacdao quanto ao uso do know-how dos fornecedores por meio do incentivo ao uso de ferramentas digitais.

Disponibilizaremos tempo para duvidas ao final.

@ Tz c H N WWW.ETECHN.COM.BR
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Conceitos e Beneficios da Jornada Digital FESTO

Tendencia global e generalizada entre os
fornecedores na digitalizacdo dos processos,
ferramentas e produtos

Software é diferenciacao, hardware sem
software pode se tornar um comodite.

Cientes que utilizam ferramentas digitais erram
menos na escolha de pecas/acessérios

o Q-0-Q-o0-

Uso de ferramentas digitais reduz muito o

Esforco substancialmente reduzido de numero de interacdes entre engenharia e

Mais de 40% dos acessos ao site da Festo sao

engenharia antes de realizar uma compra

para resolver uma tarefa de engenharia

Service Level (Physical/Digital /Support)

W Physical Time  ©* Digital Time = Support Time

evento tecnico
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Conceitos e Beneficios da Jornada Digital
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Projetando: Ferramentas de Engenharia FESTO

Assistentes Vituais Al
a login ™ Cart United States FESTD

O caminho mais facil & perguntar para a IA? N

Get in touch with us! X

Products  Engineeringtools  Solutions  Support Technical education About Festo  Careers 100 years 2 login “™Cart United States FESTD

P +

Experience our new Al-powered virtual assistant

BEH Start conversation

Festo FAST

In stock products, rea
America

100 years of Festo

Automation for a world in motie

We set the world in motion — from the smallest cell to the big questions of ourfi

May a2 10 May 14,

Visit us at Automate 2025

Discover and experience

\]

. - d_ 8 .
< - o —— = § : & o " 4 >
Y s 1 B
Actuators and drives Motors and servo Grippers Handling systems Vacuum Pneumatic valves Motion Terminal
drives and industrial robots technologies and valve manifolds
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Projetando: Ferramentas de Engenharia FESTO

User Interaction Intent Recognition Agent Information Retrieval LLM* Generation

Instant Response

(AP TZCHN

Virtual Assistant

ﬁ) Document Search

Conduct Relevant Document Search and Content

Analysis of Technical Support Documents

Engineering Tools

Generate Specifications and Links to Adequate
Festo Engineering Tools to Answer Questions

Use WebSearch Technologies to Browse festo.com
for Relevant Information to Answer Questions

WWW.ETECHN.COM.BR
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Projetando: Ferramentas de Engenharia

Exemplo: "Tenho um projeto no qual desejo posicionar um conjunto mecéanico de M kg, realizando um movimento suave de A
para B, com baixa aceleracdo e uma relacdo de momento de inércia baixa, em T segundos. N&o quero utilizar redutor e prefiro
empregar um servomotor na aplicacdo. O ideal seria que o motor fosse posicionado axialmente. Vocé poderia recomendar uma

solucao para essa configuracéo?"

TZCHN WWW.ETECHN.COM.BER
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Projetando: Ferramentas de Engenharia

Produtos  Ferramentas de engenharia  Solucdes  Suporte Formacao técnica Sobre a Festo  Carreiras  Blog & login @ Carrinho de Compras  Brazil FESTD

e}

P

+

»- Construa e simule sistemas de automacao completos

©0

System Configurator Simulagdo pneumdtica Dimensionamento de movimentos elétricos
Construa seu conceito de maquina com os produtos e Simule seu sistema pneumadtico com apenas alguns Obtenha resultados precisos para seu sistema de
solugdes da Festo. cliques. acionamento elétrico.

Handling Guide Online Calculo de unidades de tratamento de ar End-of-Arm Sizing
Crie seu sistema de manipulacdo online de forma precisa Selecione a unidade de tratamento de ar certa para sua Selecione a garra e a solugdo de vacuo, com
e rapida. aplicacao. reconhecimento de objetos baseado em IA.
- - z H ‘
i Conﬁgure atuadores, garras e sistemas de vacuo em minutos
Sérle de Movimento Simplificado - Localizador de Selecdo do amortecedor de impacto
Solugdes

Escolha o amortecedor de impacto certo para suas
Encontre e configure sua solucdo de acionador integrado. necessidades.

Otimize os sistemas pneumaticos com calculos basicos

Calculo da vazdo Resisténcia a melos Calculo do consumo de ar do cilindro +
Aumente a eficiéncia com o cdlculo da vazdo. Verifique a resisténcia guimica de tubos flexiveis e Melhore a eficiéncia com dados de consumo de ar.
materiais.
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Projetando: Ferramentas de Engenharia FESTO

Quanto tempo um Engenheiro dedicaria para calcular manualmente 100,

o motor e a dindmica necessaria para um movimento 3D (X, Y e Z)? x%\éé SHEe < e o o)
E&sc = 10796 "

2 horas? ko 1k
1S 1alizssos 3P + 1006 APoK
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Projetando: Ferramentas de Engenharia

E utilizando ferramentas prontas?

<> Movimento linear

10 minutos?

Encontre a combinacao perfeita de componentes Festo para o movimento linear da sua aplicagao.

General linear load case

Defina o perfil de movimento de uma
forma detalhada utilizando uma tabela de
posi¢des de movimento.

Especifique os parametros da
aplicagdo

Manipulacdo entre 2 posicdes

Utilize um simples modelo para
aplicagdes em que a carga é movida entre
duas posigdes.

Especifique os parametros da
aplicacdo

TCCHN

evento tecnico

Aplicagdo de prensagem

Utilize um simples modelo para
aplicagdes de insergdo com uma forga
definida.

Especifique os parametros da
aplicacdo

N
=
y) 3,

W
Atuador cantilever como eixo Z

Dimensione um atuador cantilever como
uma solugdo ideal para eixos Z nas suas
aplicagdes.

Especifique os parametros da
aplicacao

() Movimento rotativo

Encontre o componente Festo perfeitamente dimensionado para um movimento rotativo na sua aplicagao.

eneral rotary load case

afina o perfil de movimento de uma
rma detalhada utilizando uma tabela de
)sicoes de movimento.

Especifique os pardametros da
aplicagdo

%

1sto Motor for 3rd Party Conveyor

Find the ideal servo drive and motor
combination for your conveyor belt.

Aceleragdo e operagao

Motor em operagdo continua com
velocidade e aceleracdo definidas.

Especifique os parametros da

aplicacao
p—
-
2
&b

Festo Motor for 3rd Party Index Table

Find the ideal servo drive and motor
combination for your index table.

Motores Festo para sistemas de pinhdo e
cremalheira

Encontre a solugdo ideal de servodriver e
motor para seu eixo eletromecanico

Especifique os pardametros da
aplicagao

Festo Motor with 3rd Party transmission

Find the ideal servo drive and motor
combination together with your non-Festo
transmission.

¥ 4

. |

Festo Motor for 3rd Party Ball Screw
Actuator

Find the ideal servo drive and motor
combination for your ball screw
mechanism.

Especifique os parametros da
aplicacao

WWW.ETECHN.COM.BR
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Projetando: Ferramentas de Engenharia FESTO

Our solutions for your application

Use a motion step table in order to precisely define each individual motion step.

The calculation results are a recommendation. Festo is not liable for any damage caused by this tool

lack < Share  # What's new? (g

Application parameters

Solution 1 XXX

10 possible combinations
Motion Profile and Results  Motor characteristics Bill of Materials PLC Connectivity

Mass moment of inertla ratio Total cycle time Supply voltage

1 0.87s 120V

Fleldbus / Control

therCAT
i [ Servo drive % Servo motor

~
EMMT-AS-60-5-L5-RM

B CMMTAS-C23AMPS
J .

Supply voltage DC

Nominal current 2 A Nominal motor current 1.6 A

no selection Encoder Absolute multi-turn

Servo drive workload Motor workload

Supply voltage AC 1-phase

12% 96 %

120V
.
2 K save solution "= Add to basket
Supply voltage AC 3-phase ’
no selection v
{M[Nm]

12 s{mm

0+ T T T T
0 1500 3000 4500 6000 7500
n [rpm]

Curvas de torque x rpm do motor e perfil de movimento detalhados.

TCCHN
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Connectivity Finder

Connectivity Options

Solution 1

Select PLC
Beckholl TWnCAT 3 E

Beckholf TwinCAT 3

e halp you 1o cannect the parts.

Applicatian nate

Commissioning

Devics description file

Function blocks

Documentagao;
Desenhos 3D;
Manuais de montagem;
Exemplos de programacao;

Facilitando desenho, montagem e integracao da solugao.

WWW.ETECHN.COM.BR




rojetando: Ferramentas de Engenharia FESTO

Existem ferramentas prontas inclusive para fazer o pré-projeto 3D (X, Y e Z).

Your handling solution

Your selected system overview: o
* Addto Cart
= Your system ID: =i 203D CAD
C3118820 i Documentation
Your next step: =
i
A H A ’
A poucos passos para sua solucdo de manipulacéo : Commissioning fil
., R
m .
@ Sistema de eixo Gnico Movimento de um eixo: X Handling solution:
Sistema completo com médulo de eixo tnico. um Documentagéo v/ Standard system
Facilita a conexdo do sistema de pega z
= Kl save solution
I Animagéo
2 Selected: system # 1
Serial kinematics
© 2D Pértico linear Movimentos em 2D em uma drea de trabalho vertical: [ ' e~ /| @ |: .
i Sistema completo com pérticos lineares. Solugdo de manipulaggo: = ; Result of calculation
] + Combinaci ds stcs Siciricos & prisuiziicos pos=ivel  Sistema padrdo ©2024 powered by CADENAS
1) 0 Animagio Pepettion
Selecionado: nenhum e e s e vas xon
5 3 F 1 VxERZ % o11mm
Inserir a ID do sistema a 2 YXCR2 2% 011 mm
O Pértico de superficie 2D Movimentos em 2D em uma drea de trabalho 3 HCRZ Y 011 mm
Sistema completo com pérticos de superficie 4 YXERZ a% 011 mm
Combinagéo de eixos elétricos. O B YHERZ ERS 01zmm
Conexdo mais simples de sua prépria unidade Z.
0 Animagio 90 parky YXORE #1
e mocule Xmoduls: oomed belt s Y module: oomed beltaxs 2 moduss: Elecirc mini side
EGC80 EGC20 EGSL55
O sistema cantilever 2D ) Sistema cantilever como sistema completo. I — n s e
N Combinagdo de eixos elétricos e pneuméticos possivel. i) B e BEE)
N e— a a1 Wirout
N~
SN

WWW.ETECHN.COM.BR
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Projetando: Ferramentas de Engenharia FESTO

Existem ferramentas prontas inclusive para fazer o pré-projeto 3D (X, Y e Z).

STEP 1: Select movement . - . ~
Ferramentas simples e com possibilidade de simulagao;

Double acting cylinder Guided drives Drives with rotary motion

2A

ff% . ‘y Resultados imediatos, sem necessidade de chamadas ou e-mails;
- | —] Wy > iy ™ |
2 R : . i

) Dados basicos, como carga, curso de movimento e tempo de ciclo
STEP 2: Set application parameters | sao suficientes para especificar uma solugao;

Examle of application

Os resultados orientam, o refinamento das solugdes ficam faceis;
1=

I

STEP 3: Choose solution

Exact solution ~ 1 Ecological variant ~ u Performance variant ~

1 s ,«'/“ o
150 cylinder & 150 cylinder 150 cylinder % g -
/ DSNU-20-200-PRV-A / DSNU-16-200-PPVA DSNU-25-200-PRV-A ﬁ“ it
~ s S = T
« 19738 ) 121 g A“ B
/

PPU: 100%

o s
rottle:  4.2tums  / Throttle:  €.8 turns #

Lo o® O o . a=r. 7 Geralr mz?mualmeNnte uma lista de materiais?
: Possivel integragao das ferramentas de

WWW.ETECHN.COM.BI*
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Processos: Cadeia de Suprimentos Facilitada [Fasu=

Engenharia/Projetos Compras Montagem / Comissionamento / Entrega

Danny Design Billy Buyer Adam Assembly
Elabora o Projeto Recebe a lista de materiais e Necessita manuais, softwares e visdo geral
Calcula e desenha a solucdo realiza o processo de supply chain dos projetos para conseguir montar a solucao

Faz a integracdo da solugdo, precisa
de softwares, downloads de arquivos
de programas e exemplos.

Vocé conhece sites que estejam preparados para
disponibilizar toda infraestrutura de apoio durante as etapas
do projeto?

Vista explodida?
referéncia
para agilizar suporte.. g

Mike Maintain

@ Tz c H N WWW.ETECHN.COM.BR
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Comissionamento e Operacao: Reducao de Tempo

FESTO

nara o Mercado

Reduza o tempo de montagem, comissionamento e posta em marcha com ferramentas integradas, plataformas
padronizadas que reunam o maximo de funcionalidade com o menor investimento de tempo, encontre parceiros que
busquem ativamente o aumento da sua produtividade.

Componentes normatizados, como: ISO 15552 e 1SO6432 (cilindros pneumaticos), ISO 5599 e 15218 (vélvulas), IEC
60072 e 60034 (motores), IEC61131 (programacao)

Componentes multiprotocolo (Ethernet/IP, EtherCAT, Profinet, Modbus/TCP) reduzem a o numero de itens cadastrados,
mesmo que os clientes demandem troca de fornecedor do controlador das maquinas. 10-Link é opcao interessante.

Exemplos em software: Softwares combinados, que facam comissionamento, parametrizacao e programacao, reduzem a
guantidade de aplicativos instalados.

Softwares que sejam intercambiaveis entre fornecedores,
como por exemplo o Codesys, diminuem a necessidade de
maquinas virtuais ou containers, diminuindo tempo e
complexidade na hora de trocar entre marcas.

@ Tz c H N WWW.ETECHN.COM.BR
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Comissionamento e Operacao: Reducao de Tempo

nara o Mercado

Festo Automation Suite
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e
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AUTOMATION SUITE

= [ EtherCAT Master (EtherCAT Master)
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% EtherNet_IP_Device (EtherNetIP Device)
"3 SoftMotion General Axis Pool

"% Actveloverd
"9 ActiveParameterfB
B Actualposition
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E - o x
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i
cone
Devices -1 x PLC_PRG X - |
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= €3 Application \
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Conceito de Gémeo Digital
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PHCENIX
ICONTACT
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ement | Content
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it fsmartfesto comassexy
PElac/CMAT-AS C12- 1143
oSt

= Keterable:
P idShort TechnicalProperties
v “Nameplate™ V2.1 [ttps://smart fest: 1
X ‘Namep: Thttps/smartfesto.com/sm/001/e || sion:
. B fons® VL0 [t
Semantic ID:
[ smE ion” V1.2 nellin/ZVEl
+ B ek AVEZ Semantic IDs:
LLZ) Technical Data Viewer reacy a
[ “Generallnformation” (6 clements)
= e
+ 008 -ProductClassifications™ (1 elements)
ConceptDescr
« |[EXT TechmicatProperties™ (19 clements)
- : - Referable:
4 [ETT8 “GeneralTechnicalData™ (1 elements) oSt TechnicalProperties
“NetWeight” = 41 [kg] description: [en] Individual characteristics that describe
« T8 “BusProtocol” (1 elements) HasExtension:
“ComputerPort” — Ves R P e
- m lectricalData” (6 elements) id: https://admin-shellio/ZVEl/TechnicalData/Te
id (Base62) SHROCHMBLyShZG 1pbitzsGNsbC5pby GaVkV

InputPhaseNumber™ = 3
[ “MaxMainsvoltage™ = 450 (V]
6000 [V-A]
[ “MinNetworkvoltage™ = 200 [v]
“RatedOutputVoltage” - 3 V]
[ “MaxOutputFrequency” = 599 [Hz]
B etertacest (5 ctemeni)
228 -DesignofTheConnectableSensor™
DesignOTheConnectableSensor
228 -DesignOfTheConnectableSensor™ = kor

RatedPerformance”

[ “EncoderProtocol” — EnDat2.1

dataSpec.[0] / Reference:
dats 0

P iofDatat
dataSpec.[0] / Content:
Data Specification Content IEC61360:
fen] P
shortName: [en]
unit
Gefinition: [en] Individual characteristics that describe

Reload Show Content
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Conceito de Gémeo Digital

Conceito

Treinamento Gestdo do Ciclo
de Vida Comissionamento REAL

Engenharia & Projeto Montagem & Comissionamento

Comissionamento REAL + VIRTUAL
|
Operagdo ECAD Engenharia & Projeto Mc.)n.tagem - I« >
Comissionamento I
| |

Comissionamento Software

Comissionamento

FESTO

Madquina Entregue

Reporte e Melhorias

M4dquina Entregue

Reporte e Melhorias

Modelo Simulado Entregue

Futuras aplicac¢oes:

Treinamento

Suporte Remoto

Manutencgdo Preditiva

Virtual
Part type in the selection [type] Parts delivery [instance]
Planning & Virtual . Usage &
IEC 6527851
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Manutencao Digitalizada

Vista explodida dos componentes e lista de = Pemim =

pecgas de reposigao? =

Tutoriais de Montagem, Comissionamento, SRR - @nl- WSgL‘kzif

Programago e Reparo?

Softwares de integragdo de manutengdo? : | o Setohockers L
— os 6t o on Toothed bélt axis

»  Toothed belt axis
3013357 -EGC-80-1000-TB-KF-0H-GK

Product series: All

® Replacing the toothed belt

I Accessories

2 Displayin the catalog

EGC-...-TB-KF
Pos. Part no. Ty FESTD
. . .
1) Repair
1 255265 i 5 — . instructions (en)
’ o Refer to the repair instructions re
3 716837 3 E EGC-TB (-HD): Replacing the toothed belt
3 723100 : EGC-80-TB:STD - O -

Toothed belt pulley medule

DIN 472-42X1,7
4 201030 i 472-42X1,75 2™ ] -
Retaining ring

S Smnos eoow
6 716447 } :‘fj‘;—: 2% ] -
7 382090 é’uggerr":lement " o H
8 349184 : ngi:;zf;b'mﬁ 4 O =
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Encerramento e Perguntas FESTO

Obrigadol

Nossos Contatos:

Henrigue Martins

Especialista de Aplicacdes — RS/SC/PR
+5551 999612742
henrique.martins@festo.com
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